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Versionsgeschichte interaktiv durchsuchen
VisuellWikitext

Version vom 28. Dezember 2016, 13:11
Uhr (Quelltext anzeigen)
OE1VMC (Diskussion | Beitrage)
< Zum vorherigen Versionsunterschied

Zeile 5:

Dieser Artikel wurde noch nicht
geschrieben.

Weitere Informationen: [http://www.
sigidwiki.com/wiki/ROS Signal
Identification Wiki]

Siehe auch: [[JT65]], [[JTOI], [[JT6M]],
[[QRA64]] und [[WSPR]].

Version vom 28. Dezember 2016, 14:02
Uhr (Quelltext anzeigen)
OE1VMC (Diskussion | Beitrage)

Zum nachsten Versionsunterschied —»

Zeile 5:

Der Artikel iber ROS ist noch in Arbeit.

Weitere Informationen: [https://rosmode
m.wordpress.com ROS Software] und |
http://www.sigidwiki.com/wiki/ROS Signal
Identification Wiki]

Siehe auch: [[JT65]], [[JTO]], [[JT6MI],
[[QRAG4]1] und [[WSPRI]I.

Version vom 28. Dezember 2016, 14:02 Uhr

Digitale Betriebsarten im Detail\: ROS

Der Artikel Uber ROS ist noch in Arbeit.

Weitere Informationen: ROS Software und Signal Identification Wiki

Siehe auch: JT65, JT9, JT6M, QRA64 und WSPR.

Ausgabe: 18.05.2024
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