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−
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Der Artikel noch .  über ROS ist in Arbeit

   

−

Weitere Informationen: [http://www.
sigidwiki.com/wiki/ROS Signal 
Identification Wiki]
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Dieses Übertragungsverfahren wurde 
entwickelt von OM José Alberto Nieto 
Ros ([http://www.qrz.com/db/ea5hvk 
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m.wordpress.com ROS Software], 
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/wiki/ROS Signal Identification Wiki]
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