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Weitere Informationen: [https://rosmodem.
wordpress.com ROS Software] und 
[http://www.sigidwiki.com/wiki/ROS Signal 
Identification Wiki]
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Weitere Informationen: [https://rosmodem.
wordpress.com ROS Software], 
[http://www.aripv.it/files/ROS_User-
s_Guide_2.0_-English-.pdf ROS User's 

] und [http://www.sigidwiki.comGuide 2.0
/wiki/ROS Signal Identification Wiki]

   

 
Siehe auch: [[JT65]], [[JT9]], [[JT6M]], 
[[QRA64]] und  [[WSPR]].
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Der Artikel über ROS ist noch in Arbeit.
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