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+ [[Kategorie:Digitale_Betriebsarten]]

== Diaitale Betriebsarten im Detail:
ROS ==

— http://www.sigidwiki.com/wiki/ROS +

Dieser Artikel wurde noch nicht
geschrieben.

Weitere Informationen: [http://www.
+ siaidwiki.com/wiki/ROS Signal
Identification Wikil

Siehe auch: [[IT6511, [[IT9]], [[JT6M]],
[[QRA64]1] und [[WSPRI]I.
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Siehe auch: JT65, JT9, JT6M, QRAG64 und WSPR.
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