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GPS Einstellungen

Codeplug > GPS

Field Name Field Value
GPS Bearer SDS
GPS Coordiates Latidude/Longitude
GPS Location Protocol LRRP
GPS in DMO Enable in Any DMO Mode

Codeplug > GPS > LLRP Configuration

Field Name Field Value
GPS SDS TL Disable hocked

Codeplug > GPS > LLRP Profiles > Status Profile

https://wiki.oevsv.at
https://wiki.oevsv.at
https://wiki.oevsv.at
https://wiki.oevsv.at/w/index.php?title=TETRA-Vernetzung/TETRA_gps&oldid=18089
https://wiki.oevsv.at/w/index.php?title=TETRA-Vernetzung/TETRA_gps&action=edit&oldid=18089
https://wiki.oevsv.at/w/index.php?title=TETRA-Vernetzung/TETRA_gps&action=edit&oldid=18089
https://wiki.oevsv.at/wiki/Benutzer:Oe1kbc
https://wiki.oevsv.at/w/index.php?title=Benutzer_Diskussion:Oe1kbc&action=view
https://wiki.oevsv.at/wiki/Spezial:Beitr%C3%A4ge/Oe1kbc
https://wiki.oevsv.at/wiki/Spezial:Markierungen
https://wiki.oevsv.at/w/index.php?title=Project:VisualEditor&action=view
https://wiki.oevsv.at/w/index.php?title=TETRA-Vernetzung/TETRA_gps&oldid=21220
https://wiki.oevsv.at/w/index.php?title=TETRA-Vernetzung/TETRA_gps&oldid=21220
https://wiki.oevsv.at/w/index.php?title=TETRA-Vernetzung/TETRA_gps&action=edit
https://wiki.oevsv.at/wiki/Benutzerin:OE1VCC
https://wiki.oevsv.at/w/index.php?title=Benutzerin_Diskussion:OE1VCC&action=view
https://wiki.oevsv.at/wiki/Spezial:Beitr%C3%A4ge/OE1VCC
https://wiki.oevsv.at/wiki/Spezial:Markierungen


TETRA-Vernetzung/TETRA gps

Ausgabe: 17.05.2024 Dieses Dokument wurde erzeugt mit BlueSpice Seite  von 3 3

Field Name Field Value
GPS Event Location Enable hocked
GPS Event Timestamp Enable hocked
GPS LRRP Destination ISSI 2321990
GPS LRRP Unsolicited Shape SHAPE_2d
GPS LRRP Unsolicited Velocity 
Type

SPEED_NONE

GPS Max Data Age, sec 30
GPS Max Acquisition Delay, sec 20

Codeplug > GPS > LLRP Profiles > Normal Periodic Profile

Field Name Field Value
GPS Event Location Enable hocked
GPS Event Timestamp Enable hocked
GPS LRRP Destination ISSI 2321990
GPS LRRP Unsolicited Shape SHAPE_2d
GPS LRRP Unsolicited Velocity 
Type

SPEED_NONE

GPS Max Data Age, sec 30
GPS Max Acquisition Delay, sec 20
GPS Idle Report Period, sec 300

Codeplug > GPS > LLRP Profiles > MS Moved Profile

Field Name Field Value
GPS Event Location Enable hocked
GPS Event Timestamp Enable hocked
GPS LRRP Destination ISSI 2321990
GPS LRRP Unsolicited Shape SHAPE_2d
GPS LRRP Unsolicited Velocity 
Type

SPEED_NONE

GPS Max Data Age, sec 30
GPS Max Acquisition Delay, sec 20
GPS Report Distance, m 100
Distance Check Interval 100
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